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Augmens

Die Augmensys GmbH wurde 2011 gegriindet und verfiigt
neben den Standorten in Klagenfurt und Linz iber Nieder-
lassungen in Deutschland und Brasilien. Mit der Griindung des
Unternehmens verfolgten die Initiatoren die ambitionierte
Idee, Augmented Reality als Schliisseltechnologie zur
Uberwindung von Komplexitdt innerhalb von industriellen
Software-Expertensystemen zu implementieren. Am Standort
Klagenfurt entwickelt das Unternehmen Augmented-Reality-
Lésungen fiir sein internationales Kundenportfolio aus der
Prozess- und Automobilindustrie. Das Kernprodukt »UBIK®«
ist eine Datenmanagementsoftware fiir Mobilgerate, die der
Anwenderin und dem Anwender den Zugang zu Daten und
Dokumenten aus verschiedensten Quellensystemen intuitiv
ermoglicht.
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Das ausgezeichnete Projekt »Comprehensive Pose Estimation
for AR on Mobile Devices« (kurz »PEAR«) versucht vorhandene
Positionierungs- und Orientierungssysteme fiir Mobilgerdte
optimal zu kombinieren bzw. zu erweitern, um so mit ver-
schiedensten Technologien eine sehr genaue »Pose« (Position
und Orientierung) des Mobilgerédts in Echtzeit zu ermoglichen.
Besonderes Augenmerk liegt auf der »Indoor-Pose-Ermitt-
lung«, weil sich Fertigungs- und Prozessanlagen nicht flachen-
deckend im Freien befinden und GPs alleine nicht ausreicht.
Zurzeit verwendet UBIK® QR-Codes, GPS und Kompass. Diese
stellten sich jedoch fiir den praktischen Einsatz in Industrie-
umgebungen als zu ungenau heraus. In einer Kooperation
mit der Fachhochschule Karnten unter der Leitung von
FH-Prof. DI (FH) DI Dr. Jiirgen Schussmann wurde ein Algorith-
mus entworfen, der zusatzlich verortete AR-Marker, Gyro-
skop und Schrittdetektor benutzt. Informationen aus diesen
Quellsystemen werden dann in einem zentralen »Pose-
Fusion-Manager« zusammengefiihrt. Das Ziel des Projekts
ist eine Uberfiihrung des entworfenen Algorithmus in ein
praxisnahes System, das sowohl auf Android- und Windows-
als auch auf HoloLens-Clients eingesetzt wird.
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